
인공지능학과
KAU.AC.KR

1. 연구실(실험실): Intelligent Robotics & Autonomous Mobility (IRAM)
장소: 기계관 107호

2. 담당 교수

성 명 전공분야 연락처 메일주소
김필은 로봇, SLAM, 자율시스템 02-300-0173 pkim@kau.ac.kr

 

3. 연구분야

▪ 자율시스템, 모바일 로봇
▪ 실내/실외용 모바일 로봇
▪ UAV, UGV

▪ SLAM, Path Planning, 제어
▪ LiDAR SLAM
▪ VSLAM

▪ Sensor fusion
▪ AI Perception

4. 연구생 모집
▪ 모집 시기: 상시
▪ 학부 연구생 0명
▪ 석사과정 0명
▪ 연구비 지급 조건: 교수와 상담 후 결정

5. 연구실 특장점
▪
▪
▪
▪
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6. 연구실 홍보자료

 <Mobile Robot SLAM-based LiDAR Scan Coordination>

 <UAV/UGV Mobile Robot Path Planning / 3D Point Cloud Auto-Coordination>


